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Die folgenden Angaben sind dan vom 

® Elektromagnetische Steileinrichtung 

® Es wird eine elektromagnetische Steileinrichtung (10) 
fur ein hydraullsches Steuerventll vorgeschlagen, bei der 
ein Proportional magnet (14) und ein WegmeBsystem (15) 
in aufgeloster Bauweise ausgefiihrt sind, Ein zentrales 
Druckrohr (11) aus einem Ankerrohr (17) und einem Sen- 
sorrohr (18) mit demgegeniiber kleinerem Durchmesser 
welst eine das Sensorrohr (18) mit WegmeBsystem (15) 
umschlieiSende, als Abschlrmung fur die MeBspulen (44) 
arbeitende Rohrverlangerung (46) auf, an weicher ein Ab- 
schiulSdeckel (64) festgeschraubtwird. Das Sensorrohr ist 
dabei als gerades hohlzylindrisches Keramlkrohr (18) aus- 
gefOhrt, das beidseitig fiber einen VerschlufSstopfen (27) 
und einen AbschiufSstopfen (37) im Ankerrohr {17} dlch- 
tend gelagert ist. Die Steileinrichtung (10) bautstabii, ko- 
stengiinstig und montagefreundlich und erzielt eine er- 
hohte Signaiausbeute im WegmeiSsystern (15), 
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Beschreibung 
Stand der Technik 

c "kLomagnetischen 5 
Steileinrichtung Kir ein bydrauliscbes Steuervendl nach der 
im Oberbegriff des Anspruchs 1 naher angegebenen Gat- 
ting. 

Aus der DE 33 00 437 C2 ist eine derartige elektroma- 
gne&sche Ste k > itu ekannt, die als Proportionalma- 10 
gnet mit WegmeBsystem ausgebiidei is! isnd ein Druckrohr 
aufweist, das s e r t er iciran befe- 

stigten Sensorrohr besteht. Die Steileinrichtung ist hier in 
aufgeloster Bauweise ausgefiihrt, wozu das Druckrohr an ei- 
nem E \ r e - i t de zu Befestigen an eine is 

Ventilgehause aufweist und ein Gehause mit einer Magnet- 
spule, einem WegrneSsystein und einer elektronischen 
Schailung auf das in - choben unc >efestigt 

wird. Obwohl diese aufgeioste Bauweise einfach und ko- 
stengisnstig ist, hat sie einrnai den Nachteii, daB die Stabili- 20 
tat dieser Bauweise nicht immer befriedigt. Das Gehause 
wird hier durcb eine Mutter gesichert, die auf das im Durch- 
messer kleinere Sensorrohr aufgeschraubt ist. Vor ailem 
aber hat das Sensorrohr an seinem einen Ende einen nansch- 
artigen, einstiickig ausgebildeten VerschluBstopfen, mit dem 25 
es im Ankerrohr druckfest befestigt ist. wahrend sein ande- 
res, freies Ende so verschlossen ist, daB es in seinem Inneren 
eine sackloehartige Ausnehmung fur einen Femtkern auf- 
weist. Dieses Sensorrohr baut relativ aufwendig und eignet 
sich nicht zur Herstellung aus nichtmetalliscben Materia- 30 
lien. Eine Abschirmung der Sensorspule im Xunststaffge- 
hause gegen auBere Storfeider ist hier nicht vorgesehen und 
muB extra vorgenommen werden. Eine Priifung des Weg- 
meB systems kann hier nur in zusammengebautem Zustand 
erfolgen. Femer kann es in manchen Fallen von Nacbteil 35 
sein, daB der Bauraum fur die Elektronik in axialer Richtung 
relativ kurz ist und sich nur iiber den Bereich des Anker- 
rohrs erstreckt. Bei dieser Bauweise des Druckrohrs besteht 
das Sensorrohr aus Metali, wodurch im Betrieb des Wegauf- 
nehmers storcnde Wirbelstrome im Sensorrohr enistehen, 40 
Die Giite der Signalgewinnung im Wegaufnehmer kann da- 
durch erheblich reduziert werden. 

Ferner ist aus der EP 0 278 227 Bl ein Proportionalma- 
gnet mit WegmeBsystem bekannt, bei dem in einem Ge- 
hause ein aus Ankerrohr und Sensorrohr gebildetes Druck- 45 
rohr eingebaut ist. Bei diesem Proportionaimagnet miissen 
die Magnetspule und die Sensorspule von entgegengesetz- 
t e ge aut werden, 1 1 dem 

das Druckrohr gelagert ist. Zum Befestigen des Proportio- 
nalmagneten, dessen Druckrohr ohne Zentraigewinde aus- 50 
kommt, sind hier vier Langsbohrungen und zugeordnete 
Schrauben im Gehause erforderlich. Bei dieser Bauart des 
Dr uckrohrs kann es von Nachteii sein, daB das Ankerrohr in 
einem verdickten Fiansch endet, in dent das Sensorrohr 
druckdicht befestigt ist. Das Sensorrohr selbst ist ebenfalls 55 
ein Drehteii mit Bund und verschlossenem Ende, dessen 
Sacklochbohrung relativ aufwendig herstellbar ist. Das frei 
auskragende Sensorrohr muB eine elektrische Abschirmung 
und einen Spulentrager mit den MeBspulen des Wegaufneh- 

s tragen 1 . 1 isreic ■ha i < e i 60 

is'. Auch diese s Metali, bei dem im 

Betrieb Wirbelstrome auftreten und die Signalausbeute ver- 
ringern. Dieses Druckrohr baut relativ aufwendig und kost- 
spielig und eignet sich kaum zur Herstellung aus nichtmetal- 



Vorteile der Erfindung 

„ i ! 1 n e e I uric 
tung mit den kennzeichnenden Merkmalen des Hauptan- 
spruchs hat demgegeniiber den Vorteil, daB sie eine beson- 
ders einfache, kostengunstige und kompakte Bauweise er- 
n die Ab- 

i t erkcrn des Wegaufneh- 

mers una dessen Mcf-. - I r rd an seine 

beiden Enden gelagert und abge * es abgesehen 

von der Belastung durch den hydraulischen Innendruck 
kaum axiale and radiale Belastungen aufnehmen muB. Das 
I >hr eignet sich zur Vervs i , > uoterschiedli- 
chen Magat i ohne Zentraigewinde 

ausge hrt werden kbme 1 ^ 

Befesdgung deutlich erhohen, indem nun die Krafteinlei- 
tung am Ende des dickwandigen Ankerrohrs erfolgt, dessen 
Durchmesser und Wanddicke erheblich groBer ist, als der 

Sen r < i Mi eset si A ist zug c 1 

verbunden, daB die ferritische Druckrohrverlangerung am 
Ankerrohr zugleich als Abschirmung gegen SuBere Storfei- 
der fiir 3 sorspi len derWeg nr r_ ie )ie 
einzeinen Baueiemente lassen sich nach Art eines Bauka- 

systejxi i erstellen i d konnen ohne gro- 

Ben Mon age i i rl werden. 

Durch die in den i 
men sind vorteilhafte Weiterb' i < s 

der im Hajptansprixb angegebenen Stel i 
lich. So ergibt sich eine iiberaus einfache und kostengun- 
stige Bauweise gemaS Anspruch 2, die zudem auch relativ 
leicht und t 
Anspruch 3 cias Sensorrohr aus Keramikmaterial hergestellt 
wild. Dadurch entf alien im Wegaufnehmer die in Metallroh- 
ren ansonsten auftretenden Wirbelstrome, wie sie besonders 
bei den hoheren, fur schnelle Ventile erforderlichen Trager- 
frequenzen auftreten und die Signalausbeute drastisch ver- 
ringem konnen. Da bei • inem r'.cr in k na erial die Wirbel- 
strome entfallen, kann, urn eine hohere Bandbreite des MeB- 
signals zu erzielen, die Tragerfrequenz erhobt und die Lei- 
stungsaufnahme klein gehalten werden. Ferner ist es beson- 
ders giinstig, die Steileinrichtung gemaB Anspruch 4 und 5 
auszubilden, so daB eine hinreichend groBe Verschieblich- 
keit im Druckrohr gewahrleistet ist, um eine saubere Ein- 
stellung des Nullpunktes zu erreichen. Weitere vorteilhafte 
Ausgestaltungen ergeben sich aus den ubrigen Anspriichen, 
der Beschreibung sowie der Zeichnung. 

Zeichnung 

Ein Ausfuhrungsbei spiel der Erfindung ist in der Zeich- 
nung dargestellt und in der nachfolgenden Beschreibung na- 
her erlautert. Die Fig. 1 zeigt einen Langsschnitt durch eine 
elektromagnetische Steileinrichtung in vereinfachter Dar- 
stellung und Fig. 2 einen Langsschnitt durch einen Teii des 
Druckrohrs mit dem Wegaufnehmer nach Fig. 1 in vergro- 
Bertem MaBstab. 

Beschreibung des AusfQhrungsbe ispie Is 

Die Fig. 1 zeigt in vereinfachter Darsteilung einen ai • 
schnitt durch eine Steileinrichtung 10 in einer sog. aufgelo- 
sten Bauweise, bei der ein Druckrohr 11 ein stirnseitiges 
Zentraigewinde 12 aufweist, mit dem es in einem nicht na- 
her geze.chneten Ver r I p v < ^ 
ein Gehause 13 mit Magnetspule 14, WegmeBsystem IS und 
Elektronik 16 aufgeschoben bzw. eingebaut und befestigt 
wird. 

Das Druckrohr 11 ist zur Abdichtung seines Innenraums 
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druckdieht aufgebaut und besteht aus einem Ankerrohr 17 
und einem im Ankerrohr ciicht unci fest angeordneten Sen- 
sorrohr IS mil densgegeniiber kleinerem Durchmesser. Das 
Ankerrohr 17 weisi ein Poisiiick 19 auf, an dem neben dem 
Zentraigewinde 12 SchlusseiMcben 21 angeordnet sind und 
an dem sich eir magnetisch nicht leitendi 
22 sowie ein magnedsch ieitendes zweite c 2 
schlieBen. Das Ankerrohr 17 weist an seinem offenen, freien 
Ende 24 ein AuBengewinde 25 auf, das als Bcfestigungsmit- 
17 ein vom Ende 24 

ausgehender, achsparalleler Schlitz 26, 

Wie die Fig. 1 in Verbindung mil der Fig. 2 in vergroBer- 
t dars el , st m Inn re n Ankerrohrs 17 als 
AbschluB fur den Magnetteil ein \ i pfen 27 ange- 
ordnet, der iiber eine Befestigungssteile 28 durch Einroilen 
dicht und fest mil. dem Ankerrohr 17 verbunden ist. Ein 
Dichtring 29 am AuBendurchmesser des \ , 1 istop 
27 sorgt fiir eine sichere Abdichtung. Der \fecscbluSstopfcn 
27 weist ein tra B ung 31 mit einer Kamrac i e 
nen inneren Dichtring 32 auf. Femer nimmt der VerschluB- 
stopfen 27 in der Bob tu tig 31 einen Anschlagring 33 auf. In 
!i e entrale Bohrung 31 des VerschluBstopfens 27 ragt das 
Sensorrohr 18 mit seinem vorderen Ende 34, so daB das Sen- 
sorrohr 18 hier druckdieht gelagert und in axiaier Richiung 
fixiert ist, Der im Ankerrohr 17 eingesetzte und dort druck- 
dieht befestigte VerschluBstopfen 27 steilt somit ein vom 
t es Bauteil dar. 

Das Ankerrohr 17 weist an sen i e > 1 f 4 
ein Innengewinde 36 auf, in das ein AbschluBstopfen 37 mix. 
seinem AuBengewinde 3S eingeschraubt ist. Der AbschluB- 
stopfen 37 weist eine zentrale Sackiochbohrung 39 auf, die 
zum WegmeBsystem 15 hin often ist und in der das Sensor- 
rohr 18 mit seinem anderen, hinteren Ende 35 gelagert ist. 
Der Innenraum im Sensorrohr 18 ist durch einen im Ab- 
schluBstopfen 37 angeordneten Dichtring 41 nach auSen hin 
abgedichtet. Der AbschluBstopfen 37 Iibc nimn igleic 
die Funktion der axialen Einstelibarkeit eines Spulenkdrpers 
42, der iiber eine Feder 43 angedriickt wird und der die MeB- 
spulen 44 des WegmeBsystems 15 tragt. 

Das Sensorrohr 18 ist auf diese Weise ais durchgehendes, 
hohlzylindrisches, gerades Rohr mit durchgehend gieich- 
bieibendem Querschnitt ausgebiklet, das sich vorziiglich zur 
Hersteliung aus Keramik eignet. Das keramische Sensorrohr 
18 ist hinsichtlich seiner axialen Abmessungen so ausgelegt, 
daB eine hinreichend groBe Verschieblichkeit zur Einstel- 
iung des Nuilpunktes im WegmeBsystem 15 gewahrleistet 
ist. 

Vorteilhaft bei dieser Bauweise des kerarrtischen Sensor- 
rohrs 18 ist, daB es zusatzlich zur Belastung durch den In- 
nendruck kaum axiale Belastungen aufnehmen muB und daB 
es zur sicheren Aufnahme der Tragheitslasten durch den 
Spuienkorper 42 beidseirig in dem VerschluBstopfen 27 
bzw. AbschluBstopfen 37 gelagert ist. 

Wie Fig. 1 in Verbindung rnit Fig. 2 naher zeigt, ist ein am 
Spulentrager 42 radial angeordneter Kabeihalter 45 in dem 
Schlitz 26 axial beweglich gefuhrt und bildet zugleich eine 
Verdrehsicherung fur den Spulenkorper 42. Der Spulenkor- 
per 42 mit seinen drei MeBspulen 44 ist auf diese Weise von 
der iiber die Befestigungssteile 28 hinausragenden, ge- 
cb zten Rohrverlangerung 46 des Ankerrohrs 17 eng um- 
schlossen, wobei diese ferritische Rohrverlangerung 46 zu- 
gleich ais Abschinrung i - ' sp j en 44 gegen auBere 
Stdrfelder dient. Der Schlitz 26 fiir die Kabeldurchfiihrung 
und dieDrehsicherung kann dabei reiativ schmal ausgefiihrt 
werden. 

Das keramische Sensorrohr 18 nirarat in seinem Innen- 
raum einen Ferritkerr, 47 des induktiv arbs iten len WegmeB- 
systems 15 auf, der mit einem im Ankerrohr 17 gieitend ge- 



fuhrten Anker 4B f ! j jng stehi Der 

Anker 48 ist auf einem StoBel 49 befestigt, der das Polstiick 
19 durchdringt und iiber den zum Beispiel ein Ventilschie- 
ber eines Wegeventils betatigbar ist. Das Druckrohr 11 hat 
5 auf diese Weise auBen einen durchgehend gleichen AuBen- 
durchmesser, wobei seine Robrteile 22, 23 aus einem durch- 
gehend gieich dicken RobrstUck gebiidet werden. 

AuBen auf dem Druckrohr 11 i t rmiges Me- 

tallgehause 51 aufgeschoben, das in seinem Innern die Ma- 
10 gnetspuie 14 aufnimmt. Der zum Zentralgewinde 12 bin of- 
fene Ringraum des Metallgehauses 51 ist durch eine Ring- 
scheibe 52 verschlossen, die aus magnetfiuBleitendem Ma- 
terial besteht und somit den magnetischen KraftschluB- 
Kreisiauf schlieBt. Das aus Rundmaterial hergestelite Me- 
15 tallgehause 51 hat ein Bodenteil 53, das etwa in riet ra iai< r 
Ebene des VerschluBstopfens 27 liegt. 

s > lente 53 i £ 51 

weist ei 1 i i igsflache 54 mit angren 

zender Schulter 55 auf, an der ein Sensorgehause 56 zen- 
20 trisch gefuhrt und auf Anschlag gehalten wird. Das Sensor- 
gehause 56, das aus Kunststoff besteht, weist zu diesem 
Zweck einen ringformigen Hiiisenkorper 57 auf, an dem au- 
Ben ein trogformiges Boxteil 58 angeformt ist. Das Boxti ! 
58 ist durch einen Boxdeckel 59 verschlossen und nimmt in 
25 seinem Inneren die Elektronik 1.6 auf, Das txogformige Box- 
teil 58 erstreckt sich in Achsrichtung im wesentiichen Qbet 
die gesamte Lange der Stelieinrichtung 10, ist auBen am 
Metallgehause 51 zusatzlich gefuhrt und bildet eine Lange, 
ebene Anbaufiache fiir die Elektronik 16. Die Elektronik 16 
30 ist fiber mehrpolige Kabel 61 und Steckverhindungcn an die 
Magnetspule 14 bzw, an das WegmeBsystem 15 angeschios- 
sen. 

Der kreisringformige Hiiisenkorper 57 des Sensorgehau- 
ses 56 erstreckt sich nur iiber einen Bruchteii der axialen 
35 Lange des trogfdrmigen Boxteils 58. Der Hiiisenkorper 57 
bildet an seinem vom Metallgehause 51 abgewandten Ende 
eine kreisr i ] i, m -iem sich cm Ab 

schluBdeckei 64 mit seinem ringformigen AuBenrand 68 ab- 
stiitzt. Der AbschiuBdeckei 64, der im weseniiichen hutfbr- 
40 mig ausgebildet ist, hat auf einem gegeniiber dem AuBen- 
rand 65 kleineren Durchmesser ein Innengewinde 66, mit 
dem er auf das AuBengewinde 25 am Ankerrohr 17 aufge- 
schraubt ist. Der AbschiuBdeckei 64 begrenzt auf diese 
Weise einen vom Hiiisenkorper mitumschlossenen Innen- 
45 raum 67, in dem das WegmeBsystem 15 angeordnet ist und 
der nach auBen durch O-Ringe 68 abgedichtet ist. 

Die Wirkungsweise der Stelieinrichtung 10 ist an sich be- 
kannt. Uber das WegmeBsystem 15 wird der Ist- Wert des 
Ankers 58 stets mit dem in der Elektronik 16 eingespeisten 
50 Lagesollwert so lange vergiichen, und der Anker 48 iiber die 
Magnetspule 14 entsprechend ausgelenkt, bis die beiden 
Werte ubereinstimmen, 

Durch die Ausbildung des Sensorrohrs 18 als Keramik- 
rohr arbeitet das WegmeBsystem 15 mit erheblichen Vortei- 
55 len. Es entfallen namlich die in sonst iibiichen Metalirohren 
auftretenden Wirbelstrome, welche namentlich bei den ho- 
heren, fur schnelle Venule erforderlichen Tragerfrequenzen 
auftreten und die Signalausbeute drastisch verringern. 
Durch das Vermeiden von Wirbeistrdmen kann, um eine ho- 
60 here Bandbreite des MeBsignals zu erzielen, die Tt Sgerfre 
quenz erhoht und die Leistungsaufnahme des WegmeBsy- 
stems 15 klein gehalten werden. Das Keramikrohr 18 laBt 
sich einfach und kostengiinstig herstellen und kann den im 
Betrieb auftretenden Belastungen standbalten. 
65 Bei vorliegender Stelieinrichtung 10 ergibt sich eine au- 
Berst einfache Montage. Das Druckrohr 11 mit dem bereits 
integrierten WegmeBsystem laBt sich mit Hilfe des Zentral- 
gewindes 12 in ein nicht naher dargestelltes Ventilgehause 
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einschrauben. Die i:n Druckrohr 11 vormontierten MeBspu- 
1 - ^4 b Id i " i • ' v i - j •' ire nheii sic * > 
der Montage priifen laBt, Die Magnetspule 14 ink dem Me- 
tallgehause 51 und der Ringscheibe 52 und mit dem kom- 

5t» werden vc n ontiert und dann die 5 
ia )ruckroh 11 aufgeschoben. An- 
scbliefiend lassen sich durcb Aufschrauben des AbschluB- 
deckeis 64 die Bauelemenle be< > ■■ r ii 

hause 51 gegen ein nicht gezeichnetes Ventilgehause ge- 
spannt wird. Da hierbei der AbschluBdeckel 64 unmilteibar 10 
am relativ dickwandigen Ankerrohr 17 angreift, laBt sich 
( stigere Krafte Ling am Druckrohr 11 und somii 

! u g 10 etre - e i ~) - 
hierbei obnedies erforderliche Rohrverlangerung 46 kann 
nun zugleich als Abschirmung gegen au is 
die MeBspulen 44 dienen und noch zusatzfich die Funkdon 
cine i erung fur c Spulenkorpet 12 beme! 

men, 

Selbstverstandlich sind an der gezeigten Ausfuhrungs- 
form Anderungen moglich, ohne vom Gedanken der Erfin- 20 
dung abzuweichen. Obwohi sich die Stelleinrichtung 10 be- 
sonders als einfach wirkender Proportionalmagnet eignet, 
bei dem der Hub des Ankers 48 mit Hiife des WegmeBsy- 
stems 15 geregelt wird, kann die Stelleinrichtung 10 auch 
als Schaltmagnet verwendet werden, wobei das WegmeBsy- 25 
stem 15 lediglich zur Stcllungsanzeige verwendet wird, Fer- 
ner lassen sich die Vorteile der Stelleinrichtung 10 auch er- 
reichen, wenn anstelie einer einfach wirkenden Bauart eine 
dcppeltwirkende Bauart, namlieh ein Doppeihubmagnet, 
verwendet wird. Obwohi die gezeigte Bauart des Keramik- 30 
rohrs 18 besonders vcrteiihaft ist, kann unter Umstanden 
auch ein Metallrohr verwendet werden, das aus einem ma- 
gnetisch nicht leitenden Stahl oder einem anderen geeigne- 
ten Material besteht. Auch laBt sich das Druckrohr ohne 
Zentralgewiiide ausfuhren, wobei das Gehause der Stellein- 35 
richtung in geeigneter Weise verschraubt wird. Obwohi die 
Kreisringform bei dem Keramikrohr besonders vorteilhaft 
ist, kann dessen Querschnittsform bei Bedarf auch davon 
abweichend ausgefuhrt werden. 

40 

Patentanspriiche 

1. Eiektromagnetische Stelleinrichtung fur ein hydrau- 
iisches Steuerventil, mit einem Gehause, das in einem 
Druckrohr einen Anker eines Elektromagneten auf- 45 
weist und mit einem den Hub des Ankers erfassenden 
WegmeBsystem, wobei das Druckrohr ein Ankerrohr 
mit groBerem Durchmesser und ein Sensorrohr mit 
kieinerem Durchmesser auf weist, das uber cir.cn \fet- 

sc hluBslopfen druckfest mit dem Ankerrohr verbunden so 
ist und wovon das Ankerrohr den Anker aufnimmt und 
auBen eine Magnetspule tragt, wahrend das SeRsorrohr 
einen Ferritkern aufnimmt und auBen zugeordnete 
MeBspulen tragt, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Ankerrohr (17) uber den VerschluBstopfen (27) hinaus 55 
veriangert ist und im Bereich des WegmeBsystems (IS) 
das Sensorrohr (18) mit den MeBspulen (44) im we- 
sendichen umschlieBt, daB der im Ankerrohr (17) 
druckdicht befestigte VerschluBstopfen (27) ein vom 
Sensorrohr (18) getrenntes Bauteii ist, daB am Anker- 60 
rohr (17) an seinem freien Ende (24) ein AbschluBstop- 
fen (37) befestigt ist und daB das Sensorrohr (18) ein 
durchgehendes, hohles, beidseitig offenes Rohr ist, das 
mit seinen beiden Enden (34, 35) einerseits im Ver- 
schluBstopfen (27) und andererseits im AbschluBstop- 65 
fen (37) jeweils gelagert und abgedichtet ist. 

2. Eiektromagnetische Steileinrichtung nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB das Sensorrohr 



(18) als hohlzyiindrisches, gerades Rohr mit gleich- 
bieibendem Quenschnitt ausgebildet ist. 

3. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach An- 
spruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB das Sen- 
sorrohr (18) aus Keramikmaterial besteht. 

4. Eiektromagnetische Steileinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB 
die axiale Lage des Sensorrohrs (18) vom VerschluB- 
stopfen (27) und vom Al hluBstopfen (37) begrenzt 
wird. 

5. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB 
der AbschluBstopfen (37) im Ende (24) des Ankerrohrs 
(17) in axial versielibarer Weise befestigt ist, insbeson- 
dere mittels einer Schraubverbindung (36, 38). 

6. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche I bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB 
der AbschluBstopfen (37) eine den MeBspulen (44) zu- 

wandte Sac ! s > w i l die das Sen- 

sorrohr (18) an seinem einen hinteren Ende (35) lagert. 

7. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 6, c c < i eichnet, daB im 
VerschluBstopfen (27) und im AbschluBstopfen (37) 
am AuBenumfang des Sensorrohrs (18) aniiegende 
Dichtringe (32, 41) angeordnet sind, weiche das 
Druckrohr (11) nach auBen abdichten. 

8. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB 
der VerschluBstopfen (27) an seinem AuBenumfang mit 
dem Ankerrohr (17) dicht und rest verbunden ist, ins- 
besonde>-e du c i g (29) und eine Einroll- 
stelle (28) und e nda is 1* 1 " ^ 
den Anschlagring (33) aufweist. 

9. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Ankerrohr (17) vom Bereich des Ankers (48) bis zu 
seinem freien, den AbschluBstopfen (37) tragenden 
Ende (24) als ein im wesentlichen durchgehendes 
Rohxteil (23) ausgefuhrt ist, das im Bereich des Sensor- 
rohrs (18) einen Langsscblitz (26) aufweist. 

10. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
oder mehreren der Anspruche 1 bis 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Druckrohr (11) an seinem freien Ende 
(24) ein AuBengewinde (25) und an seinem entgegen- 
gesetzten Ende ein Zentralgewinde (12) zur Befesti- 
gung an einem Steuerventil aufweist und daB auf das 
Druckrohr (11) aufschiebbare Bauelemente (51, 14, 57) 
uber eine auf das AuBengewinde (25) aufschraubbaren 
AbschluBdeckel (64) befestigbar sind. 

11. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB 
ein Spulentrager (42) mit den MeBspulen (44) des 
WegmeBsystems (15) auf dem Sensorrohr (18) ver- 
drehgesichert gefiihrt und axial verstelibar gehaiten ist. 

12. Eiektromagnetische Stelleinrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Sensorrohr aus nicht magnetischem Material, ins- 
besondere Stahl, besteht. 
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